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Литер

атура

1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

усвоение студентами устройства мехатронных систем, систем управления мехатронными модулями и системами,

формирование знаний устройства и функционирования мехатронных компонентов, сенсорных систем, практических

навыков по решению кинематических задач

изучение студентами принципов построения и математического описания составных

частей мехатронных систем (информационных, электромеханических, электронных элементов и систем управления);

изучение основных видов и технических характеристик мехатронных компонентов; формирование знаний о достижениях

отечественной и зарубежной науки и техники

1.1 Задачи

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.В

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ)

ПК-1.3: ПК-1.3 Способность выполнять работы по наладке, настройке, регулировке, опытной
проверке, регламентному техническому, эксплуатационному обслуживанию оборудования, средств и
систем автоматизации, контроля, диагностики, испытаний и управления, средств программного
обеспечения

ИПК-1.3.3: Владеть навыками выполнения электромонтажных работ и диагностики электрических цепей, а
также программного обеспечения

ИПК-1.3.2: Уметь применять методы наладки и доведения систем до заданных характеристик

ИПК-1.3.1: Знать нормативную документацию по наладке систем автоматического управления

В результате освоения дисциплины (модуля) обучающийся должен

3.1 Знать:

3.1.1 − области применения мехатронных систем;

3.1.2 − концепции их построения и терминологию в мехатронике;

3.2 Уметь:

3.2.1 − выбирать необходимые типы мехатронных систем;

3.2.2 − определять для них способы и системы управления

3.3 Владеть:

3.3.1  − оценивать мехатронные  системы на пригодность решения конкретной задачи

3.3.2  - применять результаты освоения дисциплины в профессиональной деятельности.
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