КОМПЛЕКТ ОЦЕНОЧНЫХ МАТЕРИАЛОВ
ДЛЯ ОЦЕНКИ СФОРМИРОВАННОСТИ КОМПЕТЕНЦИЙ 
ПО ДИСЦИПЛИНЕ (МОДУЛЮ)

Автоматизированный электропривод
- Задание 1 (ПК3 – ИПК 3.1)
Основой для расчета мощности и выбора электродвигателя являются …
	
	
	Нагрузочная диаграмма и тахограмма механизма


- Задание 2 (ПК3 – ИПК 3.1)
С чего начинается выбор электродвигателя в составе электропривода? 
	
	
	С расчета мощности и предварительного выбора двигателя


- Задание 3 (ПК3 – ИПК 3.1)
В соответствии с ГОСТ Р 52776-2007 режим работы электродвигателя при постоянной нагрузке и потерях на протяжении длительного времени, пока все части машины не достигнут неизменной температуры называется …
	
	
	Продолжительным


- Задание 4 (ПК3 – ИПК 3.1)
Назовите два вида обязательных проверок при выборе двигателя электропривода
	
	
	Проверка выбранного двигателя по условиям пуска и перегрузки


- Задание 5 (ПК3 – ИПК 3.1)
В соответствии с ГОСТ Р 52776-2007 режим работы электродвигателя на протяжении небольшого отрезка времени при постоянной нагрузке, при котором за определенное время составляющие двигателя не успевают нагреваться до установившейся температуры, после чего машину останавливают, и она охлаждается до температуры внешней среды (превышая не более чем на 20С), называется …
	
	
	Кратковременным


- Задание 6 (ПК3 – ИПК 3.1)
В соответствии с ГОСТ Р 52776-2007 режим работы электродвигателя, представляющий собой последовательность одинаковых циклов, работа в которых происходит при постоянной, неизменной нагрузке, причем за это время электродвигатель не успевает нагреться до максимальной температуры и при останове не охлаждается до температуры окружающей среды, называется
	
	
	Периодическим повторно-кратковременным


- Задание 7 (ПК3 – ИПК 3.1)
Зависимость момента электродвигателя от времени М(t) называется …
	
	
	Нагрузочной диаграммой


- Задание 8 (ПК3 – ИПК 3.1)
При выполнении какого условия электродвигатель будет работать в допустимом тепловом режиме?
	
	
	τраб > τдоп


- Задание 9 (ПК3 – ИПК 3.1)
При выборе асинхронного электродвигателя по условию пуска должно соблюдаться условие
	
	
	Мп ≥ Мс.п


- Задание 10 (ПК3 – ИПК 3.1)
Напишите условие выполнения проверки предварительно выбранного электродвигателя по перегреву методом эквивалентной мощности:
	
	
	Рэкв ≤ Рном


- Задание 11 (ПК3 – ИПК 3.2)
Какой параметр двигателя регулируется при работе устройства плавного пуска в асинхронном электроприводе?
	
	
	Напряжение статора


- Задание 12 (ПК3 – ИПК 3.2)
Как называется принцип регулирования в электроприводах, при котором управление внутренним контуром осуществляется с помощью выходного сигнала внешнего контура?
	
	
	Принцип подчиненного регулирования координат


- Задание 13 (ПК3 – ИПК 3.2)
Тиристорный регулятор напряжения в асинхронном электроприводе выполняет функцию …
	
	
	Устройства плавного пуска


- Задание 14 (ПК3 – ИПК 3.2)
Торможение электропривода с передачей электроэнергии в сеть называется …
	
	
	Рекуперативным


- Задание 15 (ПК3 – ИПК 3.2)
Мощность, которую электродвигатель может развивать на валу сколь угодно долго без перегрева его обмоток свыше допустимой температуры, в соответствии с принятым классом изоляции и номинальным режимом нагрузки, для эксплуатации в котором он изготовлен, называется … 
	
	
	Номинальной


- Задание 16 (ПК3 – ИПК 3.2)
В электроприводах постоянного тока осуществляется отключение обмотки якоря от источника постоянного напряжения и замыканием ее через добавочное сопротивление накоротко для перевода в режим …
	
	
	Динамического торможения


- Задание 17 (ПК3 – ИПК 3.2)
Чему равна синхронная угловая скорость электродвигателя, если частота вращения – 1500 об/мин?
	
	
	157с-1


- Задание 18 (ПК3 – ИПК 3.2)
Из каких частей состоит силовая часть частотного преобразователя со промежуточным звеном постоянного тока?
	
	
	Выпрямитель, фильтр, инвертор


- Задание 19 (ПК3 – ИПК 3.2)
На каких элементах строится схема инвертора напряжения в частотном преобразователе?
	
	
	Биполярные IGBT-транзисторные ключи с затвором


- Задание 20 (ПК3 – ИПК 3.2)
Какие два закона управления используются в частотно-регулируемых электроприводах? 
	
	
	Скалярный, векторный

	
	
	Скалярный и векторный


- Задание 21 (ПК3 – ИПК 3.3)
Какой закон регулирования является оптимальным в частотно-регулируемом электроприводе вентилятора
	
	
	


- Задание 22 (ПК3 – ИПК 3.3)
Назвать три основных энергетических показателя электропривода:
	
	
	η, cosφ, ΔP



- Задание 23 (ПК3 – ИПК 3.3)
Какой параметр регулируется при включении функции усиления момента в частотном преобразователе? 
	
	
	Напряжение статора


- Задание 24 (ПК3 – ИПК 3.3)
Способность электроприводов функционировать в условиях реальной электромагнитной обстановки, сохраняя работоспособность и не создавая помех в работе других устройств и систем, называется …
	
	
	Электромагнитная совместимость


[bookmark: _Hlk219815696]- Задание 25 (ПК3 – ИПК 3.3)

Какой закон частотного регулирования скорости двигателей переменного тока является наиболее целесообразным при моменте статического сопротивления  ?
	
	
	



- Задание 26 (ПК3 – ИПК 3.3)
Какие данные обязательно нужно собрать о рабочем механизме перед проектированием электропривода?
а) Номинальная скорость и диапазон регулирования скорости.
б) Масса и габариты механизма.
в) Тип нагрузки (постоянная, переменная, ударная).
г) Все перечисленные пункты.
	
	
	г


- Задание 27 (ПК3 – ИПК 3.3)
Какие факторы окружающей среды критически влияют на выбор компонентов электропривода?
а) Температура и влажность.
б) Наличие агрессивных веществ или пыли.
в) Вибрация и механические удары.
г) Всё вышеперечисленное.
	
	
	г


- Задание 28 (ПК3 – ИПК 3.3)
Какие данные нужны для выбора системы управления электроприводом?
а) Требуемая точность позиционирования.
б) Необходимость обратной связи (энкодер, датчик).
в) Интерфейсы связи (например, Modbus, Profibus).
г) Всё вышеперечисленное.
	
	
	г


- Задание 29 (ПК3 – ИПК 3.3)
Что необходимо учесть для оценки КПД системы электропривода?
а) КПД двигателя и преобразователя частоты.
б) Потери в кабелях и соединительных элементах.
в) Режим работы (S1, S2, S3 и т. д.).
г) Всё вышеперечисленное.
	
	
	г


[bookmark: _GoBack]- Задание 30 (ПК3 – ИПК 3.3)
Для механизма с циклической нагрузкой какие данные нужны для расчёта мощности двигателя?
а) График момента и скорости во времени.
б) Максимальная кратковременная перегрузка.
в) Время работы на разных режимах.
г) Всё перечисленное
	
	
	г
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